[bookmark: _GoBack]附件1   招标需求一览表
	[bookmark: 商务初评模板]项目名称
	物资名称
	主要技术要求
	单位
	数量
	交货日期
	质保期
	交货地点
	专用资质要求
	专用业绩要求
	保证金金额（万元）

	室外大件物资智能搬运设备采购项目
	大件物资行车25t起重设备本体
	1.室外龙门双梁起重机，额定负载25吨（含夹具），跨度30米，起升高度12米；整机A6；
2.起升采用小车+卷扬机构型式；
3.大车速度0-38m/min（变频调速）；
4.小车速度0-35 m/min（变频调速）；
5.提升速度0-10m/min（变频调速）；
6.起重机轨道：规格QU70，单边69米。
	套
	1
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	厂商要求:供应商应具有独立订立合同的法人资格。

	业绩要求:2021年1月1日至招标采购公告发布日止，完成过智能仓储设备累计销售业绩不少于2份，累计合同额不低于150万元。注：业绩必须提供对应的合同复印件。
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	大件物资行车多功能夹具
	1.尺寸规格（最大）：3400*2500*4300mm；
2.额定承载：夹抱装置15吨，吊索10吨；
3.夹臂开度（内侧）：1000-2900mm；
4.夹臂厚度：100-200mm；
5.整体旋转角度：±90°；
6.吊索吊环支持开度：1500-3000mm。
	套
	1
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	大件物资行车大、小车定位
	1.大车电子磁尺长度65米,小车电子磁尺长度28米，截面尺寸110*17mm；
2.检测精度≤2mm；
3.工作电压DC24V；
4.工作温度-25℃~60℃；
5.防护等级IP68。
	套
	1
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	无线网络
	1.工作电压：DC12V/POE；
2.功耗：≤20W；
3.工作温度：-40~65（0%-95%无凝露）；
4.带宽通道选择：1 -11(2.4G)；36 -48、149-165 (5GHz)；
5.带宽：20MHz、40MHz、80MHz。
	套
	1
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	高清相机
	1.分辨率：不低于1920*1080；
2.工作电压：DC12V/POE；
3.支持宽动态范围达120dB，适合逆光环境监控；
4.支持ONVIF(profile S/profile G)、ISAPI、GB/T28181和E-HOME协议接入；
5.支持10M/100M自适应以太网口。
	套
	6
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	硬盘录像机
	IPv4/6、https等网络协议，32路接入，16路回放，H.265/H.264视频压缩格式，2个千兆以太网口，不少于6TB监控硬盘
	套
	1
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	激光扫描仪
	1.对车上物资及空车进行扫描，获取物资坐标并上传到控制软件系统；
2.开启角度：190°（水平）；
3.检测距离：不低于0.2-20米；
4.扫描频率：25-100 Hz；
5.测量准确度±12mm。
	套
	1
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	系统配套硬件
	工控模块，酷睿i5十代及以上；不低于16GB，DDR4；不小于1TB；搭配使用配件。
操作主机，酷睿i3十二代及以上；
不低于8GB，DDR4;不小于1TB；搭配使用配件。
网络交换模块，研华或同等品牌工业交换机支持10/100/1000M自适应RJ45端口；不低于8个RJ45端口，所有端口无阻塞进行转发数据。
移动操作终端2台，工业手持平板及附件，不小于5.2寸，支持WAPI网络；分辨率：不低于1920*1080；亮度 ：400流明。
	套
	1
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	大件物资识别与控制系统软件
	采用激光雷达扫描识别图形，满足线缆盘、箱变（环网箱）在车上坐标、角度等识别技术，通过算法计算物资位置信息以及夹取位置信息，并将数据打包发送至调度、控制系统使用，从而控制系统根据下发任务完成对车载物资的自动装卸作业。
包含运动控制软件，用于行车作业时的自动控制及手动控制，根据上层系统下发的任务控制行车各项动作，对任务进行分析、执行、调度、跟踪和控制，管理系统的配置、报警及控制等信息。
	套
	1
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	行车信息管理系统软件及对接接口软件
	具备网络接入能力，宜采用http方式进行数据通讯，数据采用json格式。设备应根据自身的功能特点开放控制接口，接受调度平台的调度指令，完成自身作业任务，并反馈任务执行结果。对接数字孪生：应以OPC、ModbusTCP或WebService方式提供但不限于：大小车当前位置、目标位置，夹具高度、角度，夹具抓取状态、目标位置、移动速度、有货无货等及其他执行机构动作动态反馈实时数据，要满足数字孪生系统动作实时要求。采集行车数据，监控库位闲置、占用状态，实时监控起重机全过程轨迹，实时监控起重机设备的运行状态，包括停机、待机以及作业时各项参数：当前大小车、夹具高度以及夹具各传感器、行车各传感器信号等，记录控制系统运行日志，包括与外部系统通讯、任务调度执行信息及故障信息等，管理系统与外部通讯的接口，如机器人控制系统通讯接口、物资识别与控制系统接口等，将设备状态、物资扫描信息等设备运行状态显示在系统界面上便于观察和执行。
	套
	1
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	防摇摆控制系统
	通过视觉图像系统、结合单摆模型，在吊装物资处于运卷位高度时，实现启动、运行以及停车时大幅度减弱物资在空中摇摆幅度，抑制吊具移动中产生的摇摆。防摇摆范围：0-50cm摆动幅度，摆动幅度输出信号：TCP/IP、UDP、RS485。
	套
	1
	接到供货通知后60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	


具体供货不局限于上述产品。应包括上述产品相关配件，类似升级产品。
备注：
1.取得《国家电网有限公司集中规模招标采购供应商资质能力核实证明》或《国网智能科技股份有限公司集中规模招标采购供应商资质能力核实证明》（以下简称《核实证明》）的投标人，应按要求使用该《核实证明》。《核实证明》含有的业绩、试验报告不能满足招标文件要求的，需要提供满足要求的业绩、试验报告等证明材料；未取得《核实证明》的，投标人需要提供对应支持证明材料。
2.投标文件中提供的证明材料复印件应复印清晰、可辨认且不得遮盖、涂抹，否则视为无效。
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投标人报名申请表
XXXX年XX月XX日
	项目名称
	

	项目编号
	

	投标包号
	

	投标人
信息
	投标人全称
	（公章加盖处）

	
	联系人
	
	联系电话
	

	
	电子邮箱
	


1、请确认参与投标的单位如实填写此表，填写完毕并加盖公章后协同其他报名资料扫描为一个PDF扫描件，按照公告中要求的命名方式发送至电子信箱：syzbgs@vip.163.com。
2、投标人报名后投标情况有变化的应及时通知山东三誉招标代理有限公司，否则造成的一切后果由投标人承担，业务电话0531-58185101。


