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采购需求一览表
	项目名称
	服务内容
	主要技术要求
	单位
	数量
	供货期
	专用业绩要求
	保证金金额（万元）

	双臂人机共融终端等租赁项目
	双臂人机共融终端租赁
	1.重量：≤180kg;
2.绝缘防护要求：具备多级绝缘防护措施（绝缘过渡件，绝缘外壳等），并满足相应的电气性能要求；
3.外壳防护等级要求：不低于IP54；
4.续航能力：续航时间不小于4h；
5.末端执行工具续航时间：不小于2h；
6.作业项目能力：接引流线：单相作业时间≤30min，剥线时不应损伤导线线芯；剥线长度应满足线夹安装要求且不大于线夹长度3cm；引线穿出线夹长度在2-5cm范围内；线夹安装应紧固牢靠，接线位置应在开剥口中间，不应压住绝缘皮；引线与电杆及构件之间距离不小于20cm，引线与引线间距离不小于30cm；接线过程中引线不应过分拉扯受力或脱落，主导线和引线不应脱出线夹槽，引线搭接方向一致。并具备更换故障指示器、加装接地环功能、剪断导线功能。机械臂能自主完成所有工具的换接。
7.安全功能：应支持急停功能（停止机械臂动作，切换至人工控制模式，将机械臂收回初始位置）；应支持保护性停止（机器人具备检测保护性停止功能，发生保护性停止能告警作业人员，由人工介入）；
8.通信方式和距离：和无线控制终端无线之间距离不小于30m。两台或者两台以上终端在同一区域作业时不能相互干扰；
9.视频设备：可见光视频分辨率不低于640*480；
10.监控信息采集：采集作业位姿，温湿度，风速信息等；
11.控制功能要求：应可通过控制终端接收指令，终端自主完成操作，必要时人工辅助确认、监察及紧急停止等。
12.控制方式：自主控制；人机共融；遥控；
13.绝缘性能要求：a)机械臂与末端工具绝缘：1min耐受电压45kV，闪络或击穿电压不小于60kV；
b)机械臂外壳绝缘衣：3min耐受电压20kV
14.静电放电抗扰度：终端应能承受GB/T 17626.2中规定的试验等级为4级的静电放电抗扰度试验，各项功能无异常。
15.脉冲磁场抗扰度：终端应能承受GB/T 17626.9中规定的试验等级为5级的脉冲磁场抗扰度试验，试验磁场波形为6.4(1±30%)/16(1±30%)μs，施加正负极性脉冲磁场各5次，机器人各项功能无异常；
16.射频电磁场辐射抗扰度：终端应能承受GB/T 17626.3中规定的试验等级为3级的射频电磁场辐射抗扰度试验，试验扫描频率为80MHz-2000MHz，各项功能无异常。
17.工频磁场抗扰度：终端应能承受GB/T 17626.8中规定的稳定持续磁场试验，试验施加50Hz磁场强度1000A/m，持续时间5min，各项功能无异常
18.阻尼震荡磁场抗扰度：终端应能承受GB/T 17626.10中规定的试验等级为5级的阻尼振荡磁场抗扰度试验，试验磁场波形的振荡频率为0.1(1±10%)MHz和1(1±10%)MHz，各项功能无异常
19.感应放电抗扰度：应按照企标6.5.2.8的方法进行感应放电抗扰度试验，各项功能无异常
20.特征参数：a) 机械臂有效工作半径：不小于1000mm；
b) 机械臂末端最大移动速度：不大于0.5m/s。
21.整机震动：应能承受GB/T 2423.10规定的振动试验：频率范围：10Hz～55Hz，位移振幅：0.15mm，扫频持续时间：10min，扫频循环次数：2次；
22.含控制终端1套：
控制方式：采用无线控制方式，距离不小于30m；
续航时间：不少于4h；
硬件配置：屏幕在户外阳光下能正常操作，支持触摸屏幕；
控制终端重量：≤5kg;
23.含系统软件和智能管控系统各1套；
24.含控制器1台
	套
	1
	接供货通知后10日内供货，租赁期1年
	完成过与招标项目相类似的同等或以上技术要求的项目：2021年1月1日至招标采购公告发布日止，投标方完成过电力机器人销售或租赁业绩不少于2份，合同额累计不低于80万。注：业绩必须提供对应的合同复印件。
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	剥线工具租赁
	重量(kg) ≤10
续航时间(h) ≥2
剥线长度(mm)  80-100(可调)
剥皮行进速度(cm/min) ≥2（1）
主线剥皮规格(mm2) 95、120、150、185、240
耐压等级(kV) 10(DL/T 878-2004)
工频试验等级 4级(GB/T 17626.8-2006)
射频试验等级 3级(GB/T 17626.3-2016)
静电试验等级 4级(GB/T 17626.2-2018)
	套
	1
	接供货通知后10日内供货，租赁期1年
	
	

	
	接线工具租赁
	重量(kg) ≤10
续航时间(h) ≥2
持续工作次数(次) ≥6
适应线缆类型(mm2) 具备95、120、150、185、240型号架空（钢芯）铝绞线主线与50、70、95、120、150型号架空铝绞线支线间的接线能力
拓展功能作业 支持接地环作业
耐压等级(kV) 10(DL/T 878-2004)
工频试验等级 4级(GB/T 17626.8-2006)
射频试验等级 3级(GB/T 17626.3-2016)
静电试验等级 4级(GB/T 17626.2-2018)
	套
	1
	接供货通知后10日内供货，租赁期1年
	
	

	
	断线工具租赁
	重量(kg) ≤10
续航时间(h) ≥2
最大切断尺寸 不小于32mm
最大剪切力 不小于13KN
适应引线截面范围(mm2) 具备50、70、95、120、150、240型号架空铝绞线
耐压等级(kV) 10(DL/T 878-2004)
工频试验等级 4级(GB/T 17626.8-2006)
射频试验等级 3级(GB/T 17626.3-2016)
静电试验等级 4级(GB/T 17626.2-2018)
	套
	1
	接供货通知后10日内供货，租赁期1年
	
	

	
	夹爪工具租赁
	重量(kg) ≤3
续航时间(h) ≥2
单次工作时间（min） ≤1
连续作业次数 不小于100次
耐压等级(kV) 10(DL/T 878-2004)
工频试验等级 4级(GB/T 17626.8-2006)
射频试验等级 3级(GB/T 17626.3-2016)
静电试验等级 4级(GB/T 17626.2-2018)
	套
	1
	接供货通知后10日内供货，租赁期1年
	
	

	
	绝缘斗臂运输装置租赁
	适用电压等级（kV） ≥10
工作斗额定载荷（kg） 机器人斗：
双臂机器人斗≥200
载人斗：
单人斗≥135
双人斗≥270
工作外斗沿面耐电压（0.4m,50kV/1min） 无闪络或击穿
※工作内斗层间耐电压（50kV/1min） 无闪络或击穿
工作斗类型 机器人斗+载人斗
工作斗配置 双臂机器人斗+单人斗/双人斗
工作斗尺寸（长×宽×高）（m） 机器人斗：满足机器人安装要求单人斗≥0.6×0.6×0.9
双人斗≥1.0×0.6×0.9
工作斗摆动角度（°） 独立旋转≥90
同步旋转≥150（左右各≥75）
工作斗提升高度（m） 机器人斗及载人斗提升高度≥0.5
最大平台高度（m）
（最大平台高度=工作斗最大作业高度-1.7m） ≥18
工作斗最大作业高度时作业半径（m）
（工作斗最大作业高度时作业半径=工作斗最大作业高度时作业幅度-0.6m） ≥2.4
工作斗最大作业半径（m）
（工作斗最大作业半径=工作斗最大作业幅度-0.6m） ≥10
上绝缘臂有效长度（m） ≥1
下绝缘臂有效长度（m） ≥0.4
回转角度（°） 360° 连续任意回转
臂架型式 混合
臂架材质 FRP绝缘材料
绝缘臂工频耐压（50kV/1min） 无闪络或击穿
操作系统 工作斗和下装两组操作系统
液压系统 液压无级调速
紧急停止功能 绝缘斗操作平台和下部操作平台均具有一键紧急停止功能
应急动力系统 电动应急泵
安全装置 整车作业时防倾翻系统；支腿和臂架操作互锁；整车水平仪
车体调平系统 自动调平
车体接地装置 接地线长度≥20 m、截面积≥25mm2，透明护套多股软铜线，带接地钎
操作方式 多功能单柄操作/单功能多柄
操作传递方式 电磁型/液压型
上装驱动方式 汽车发动机取力或汽车发动机取力（带电池驱动）
整车泄漏电流（μA） ≤500
上部具有液压工具接口 有
工作斗调平方式 液压调平
工作斗自动调平 机器人斗≤5°
载人斗≤3°
工作斗落地 具备
工作斗积水倾倒 液压操作
具备机器人控制斗臂车接口 无线接口/光电接口
具备机器人和斗臂车的联动控制功能 通讯抗干扰能力满足GB/T17618要求；可实现机器人对发动机启停、斗臂车紧急停止、上装各关节的控制；可实现多个上装关节同时动作；可实现机器人对上装动作速度控制
机器人控制系统供电功能 满足机器人供电要求
	辆
	1
	接供货通知后10日内供货，租赁期1年
	
	



具体服务不局限于上述需求一览表。应包括上述服务相关延伸服务及产品，类似升级服务及相关产品。
备注：
1.取得《国家电网有限公司集中规模招标采购供应商资质能力核实证明》或《国网智能科技股份有限公司集中规模招标采购供应商资质能力核实证明》（以下简称《核实证明》）的投标人，应按要求使用该《核实证明》。《核实证明》含有的业绩、试验报告不能满足招标文件要求的，需要提供满足要求的业绩、试验报告等证明材料；未取得《核实证明》的，投标人需要提供对应支持证明材料。
2.投标文件中提供的证明材料复印件应复印清晰、可辨认且不得遮盖、涂抹，否则视为无效。
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